Poder Executivo

Ministério da Educacéo
Universidade Federal do Amazonas
Faculdade de Tecnologia
Departamento de Eletricidade

1. IDENTIFICACAO DA DISCIPLINA

CURSO: FT05, FT02-T e FT02-E PERIODO LETIVO: 2017/2 TURMA: 01, 03 e 04
DISCIPLINA: Laboratério de Sistema de Controle SIGLA: FTEO030
CARGA HORARIA TOTAL: 30 CREDITOS: 1

TEORICA: 0 PRATICA: 30 PRE-REQUISITO: FTE008

PROFESSOR: Iury Valente de Bessa

E-MAIL(S): iurybessa@ufam.edu.br

Horario das aulas teoricas: | Horario das aulas praticas: | Horario e local de atendimento de

62 Feira — 16h00 / 18h00 | &lunos:
32 Feira — 08h00 / 10h00

52 Feira — 08h00 / 10h00
Laboratorio de Controle

2. EMENTA (Conforme PPC do curso)

Conceitos e classificacdo de sistemas de controle: malha aberta e malha fechada, controle
sequencial, servomecanismo, controle numeérico, controle analdgico, controle digital; Sensores e
Atuadores: termistor, termopar, strain gage, sensores de efeito Hall, solenoide, LVDT, resolver,
synchron, tacémetro, acelerémetro, potenciémetro, incidir. Conversor frequéncia tenséo e tensao
frequéncia, optointerrupters, servodrivers; Simulacdo Analogica: amplificador, integrador,
somador, diagramas de simulacdo analogica, experimentos (malha aberta e malha fechada
resposta de sistemas de 12 e 22 ordem); Simulacdo Digital: método numérico para resolucdo de
equacdes diferenciais (Euler, Runge-Kutta, Adams-Smith), escolha do intervalo de integracéo,
simulacdo pelo Matlab/Simulink; Andlise de sistema linear; levantamento da resposta em
frequéncia de sistemas de 12 e 22 ordem; Simulacdo e sintese de um sistema de controle por
realimentacao (controle de velocidade de um motor DC); Simulacéo e sintese de um sistema de
controle através de técnicas de resposta em frequéncia; Simulacéo e sintese de um sistema de
controle por realimentacao utilizando controladores P, Pl e PID.

3. OBJETIVOS

3.1 GERAL (Conforme PPC do curso)

Realizar experimentos relacionados com o contetdo da disciplina Sistema de Controle.

3.2 ESPECIFICOS (Se houver)

Conforme Anexo Il da Resolugio n°023/2017, aprovada no dia 03 de maio de 2017 — Conselho de Ensino, Pesquisa e Extensdo
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4. CONTEUDO PROGRAMATICO/CRONOGRAMA

Datas Aulas Conteudo Professor**
Carga | Tipo
Horaria | (T p)*

Aula 1 2 T Introducéo ao Laboratério de Sistemas de Controle. lury Bessa
Experimento 1: Classificacdo e propriedades de
sistemas.

Aula 2 2 T Experimento 2: Representagéo e Simulacao de lury Bessa
Sistemas em Ambiente Computacional.

Aula 3 2 T Experimento 3: Sistemas de Controle com lury Bessa
Realimentacéo.

Aula 4 2 T Experimento 4. Modelagem de Sistemas Dinamicos. lury Bessa

Aula 5 2 T Experimento 5: Identificagdo com métodos lury Bessa
deterministicos.

Aula 6 2 T Experimento 6: Controle PID. lury Bessa

Aula 7 2 T Experimento 7: Projeto de compensadores lury Bessa
Avanco/Atraso de Fase.

Aula 8 2 T Experimento 8: Projeto de Sistemas de Controle no lury Bessa
Espaco de Estados.

Aula 9 2 T Experimento 9: Sintonia de Controladores com lury Bessa
Métodos Heuristicos.

Aula 10 2 T Primeira Apresentacdo do Projeto Final (PJF). lury Bessa

Aula 11 2 T Avaliagdo Computacional (AC). lury Bessa

Aula 12 2 T Projeto 1: Controle de Velocidade e Posigéo de lury Bessa
Motor DC.

Aula 13 2 T Projeto 2: Controle de Fluxo e de Nivel de um lury Bessa
Processo Industrial.

Aula 14 2 T Projeto 2: Contro_le de Fluxo e de Nivel de um lury Bessa
Processo Industrial.

Aula 15 2 T Segunda Apresentagéo do Projeto Final (PJF) lury Bessa

*Aula tedrica ou pratica
**Em caso de disciplinas compartilhadas

Conforme Anexo Il da Resolugio n°023/2017, aprovada no dia 03 de maio de 2017 — Conselho de Ensino, Pesquisa e Extensdo
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5. PROCEDIMENTOS DE ENSINO E DE APRENDIZAGEM

Aulas expositivas ministradas pelo professor com apoio de recursos audio-visuais e
atividades préticas presenciais no laboratério baseadas em roteiro com producéo de relatérios
cientificos. Além disso, os discentes serdo motivados a utilizar o conhecimento obtido neste
programa para desenvolver um sistema de controle completo enfrentando questdes de ordem
pratica como escolha e manuseio de atuadores e sensores, além de incertezas inerentes a
sistemas reais.

6. PROCEDIMENTOS DE AVALIACAO

Os discentes serdo avaliados por meio dos relatdrios referentes as 9 (nove) atividades
experimentais realizadas durantes o curso. Os relatérios serdo compilados em um relatério final
(RF) a ser entregue no fim do periodo. Adicionalmente, sera aplicada uma avaliagdo pratica e
computacional e os alunos deverdo desenvolver trés projetos: dois projetos de estratégias de
controle para estudos de caso (Motor DC e Processo Industrial), e um projeto de um sistema de
controle aplicado a um sistema real que devera ser totalmente construido pelos alunos. Todas as
atividades, com excecéo das avaliacdes computacionais e final serdo em grupos. Em resumo, a
média dos exercicios escolares sera composta por um relatério final (RF) com peso 2 (dois), uma
avaliacdo computacional (AC) com peso 5, dois projetos parciais (P/, € PJ,) com peso 3 (trés), e
um projeto final (PJF) com peso 7. Sendo assim, a média dos exercicios escolares sera
computada por:

7-PJF+2-RF+3-(PJ; +PJ,)+5-AC
EE = 20

Finalmente, a média final (MF) sera calculada segundo a resolucao n° 023/2017 —
CONSEPE:

MEEI se MEE 28,0
MF =12 -Mg; + P
%, se Mgz < 8,0
Legenda:

PJF: nota do projeto final

RF: nota do relatério final

AC: nota da avaliacdo computacional
PJ;: nota do i-ésimo projeto parcial
Mg média dos exercicios escolares
Pr: nota da prova final

MF: média final

Conforme Anexo Il da Resolugio n°023/2017, aprovada no dia 03 de maio de 2017 — Conselho de Ensino, Pesquisa e Extensdo
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LOCAL E DATA: Manaus, 18 de julho de 2017.

ASSINATURA DO PROFESSOR:

DATA DA APROVACAO DO COLEGIADO DO CURSO:
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Conforme Anexo Il da Resolugio n°023/2017, aprovada no dia 03 de maio de 2017 — Conselho de Ensino, Pesquisa e Extensdo




