Verificacio de Software e Sistemas
Especificagdo e Verificacao de Propriedades LTL
Segunda Lista de Exercicios

1) (Exclusao Mitua) Especifique e verifique as trés propriedades, listadas abaixo, do
seguinte algoritmo de exclusdo mutua:
int flag[2], turn, X, i;

void *t1(void *arg) { void *t2(void *arg) {
flag[0] = 1; flag[1] = 1;
turn = 1; turn = 0;
while (flag[1] == 1 && turn==1) {}; while (flag[0] == 1 && turn ==0) {};
//critical section /lcritical section
if (i==1) x=1; if (i==2) x=2;
/lend of critical section /lend of critical section
flag[0] = 0; flag[1] = 0;
return NULL; return NULL;
} }

1. No médximo um processo na regido critica a qualquer momento.
2. Sempre que um processo tenta entrar na sua regido critica, 0 mesmo eventualmente
conseguira.
3. Um processo pode sempre, em algum ponto no futuro, pedir para entrar em sua regiao
critica.
2) (Simples Sistema Embarcado) Especifique e verifique as seguintes propriedades deste
simples sistema embarcado mostrado na figura abaixo (considere a sua implementacdo da
segunda lista de exercicios):
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1. Um processo T 1€ os valores medidos a partir de um sensor de temperatura e liga o
sistema de aquecimento caso a temperatura esteja abaixo 20°C e desliga o sistema de
aquecimento caso a temperatura esteja acima 300°C.



2. O processo P regula a pressdo com um sensor abrindo a bomba/valvula quando o
valor de pressdo estd acima 500bar e fechando a bomba/valvula quando o valor de
pressdo estd abaixo de 100bar.

3. Toda vez que os processos T e P transferem dados para um processo S, os valores
medidos serdo mostrados em um display de cristal liquido (LCD - Liquid crystal
display).

3) (Computador de Bicicleta) Especifique e verifique as seguintes propriedades deste
simples computador embutido em uma bicicleta (considere a sua implementacdo da segunda

lista de exercicios):
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1. O computador tem basicamente dois botdes chamados Mode e Reset, 0os quais geram
as interrupcoes MODE_INT e RESET_INT, respectivamente, quando eles sdo
pressionados.

2. Depois de inserir as baterias, o computador estard no estado chamado “Viagem” (o
qual mostra a quilometragem atual da viagem). Se o botdo Mode for pressionado uma
ou mais vezes entio o estado € sucessivamente alterado para o seguinte: “Velocidade”
(velocidade atual), “Total” (quilometragem total), “Tempo” (tempo da viagem) e de
volta para o estado “Viagem”.

3. No estado “Viagem” a quilometragem da viagem atual ¢ mostrada a cada 200 ms com
uma tolerancia de 100m. O botdo Reset ajusta o contador de volta para zero.

4. No estado “Velocidade” a velocidade atual é mostrada a cada 100ms.

5. No estado “Total” a quilometragem total de todas as viagens é mostrada a cada 500ms
com uma tolerancia de um kilometro. A quilometragem total ndo pode ser ajustada
para zero (exceto no caso de remocao das baterias).

6. No estado “Time” a duragdo atual da viagem € mostrada a cada segundo. O botdo
Reset ajusta o tempo da viagem de volta para zero.

Data de entrega: 31 de maio de 2016 (terca-feira).
Apos esta data sera descontado 2 pontos por dia de atraso.
A lista de exercicios deve ser resolvida e entregue individualmente.
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